51.378/1

AVF 234S: Sitownik zaworu z pozycjonerem SUT i spr  ezyng zwrotn g

e
Jak poprawiono energooszcz ednosé

Automatyczna adaptacja do skoku zaworu, precyzyjna kontrola i wysoka wydajnos¢ przy minimalnym
hatasie.

Obszar zastosowa n

Wspoétpraca z zaworami tréjdrogowymi i przelotowymi V/BUD oraz V/BUE dla DN65 - 150, réwniez b ¥ J
V/BUG, V/BUS, VUP oraz V/B6R DN15 - 150. Sterowany sygnatem ciggtym (0 - 10 V lub 4 - 20 mA)

lub cyfrowym (2-punktowym lub 3-punktowym).

Wiasciwo sci

e Sitownik ze sprezyng zwrotng o sile nacisku 2000 N, w wersjach ‘normalnie otwarty lub ‘nor-

Ti0427

malnie zamkniety’

e Silnik DC z technologig SUT (Sauter Universal Technology) elektroniczna jednostka sterujaca
z mozliwoscig odciecia ha wypadek przecigzenia

e Automatyczne wykrywanie rodzaju sygnatu sterujgcego (ciagty lub cyfrowy)

« Dwie diody LED wyswietlajgce stan pracy

« Nastawiany rodzaj charakterystyki (liniowa, kwadratowa lub statloprocentowa)

e Adaptacja do skoku zaworu od 8 do 49 mm, zapamietywana nawet przy odigczeniu zasilania

«  Kierunek dziatania moze byé ustawiany poprzez odpowiednie potaczenie przewodéw lub zdal- Y02158

nie

e Przetaczniki do ustawiania czasu przebiegu (35, 60 lub 120 s.)

« Dzwignia do nastawy recznej z odtgczeniem silnika oraz mozliwoscig kalibraciji

e Latwe potaczenie z zaworem, potagczenie trzpieni nastepuje automatycznie po podaniu napie-
cia sterujgcego

*  Wiele adapteréw umozliwia prace z r6znymi zaworami 10161

Opis techniczny

e Zasilanie 230 V poprzez modut, lub bezposrednio 24 V~ albo 24 V=, regulacja ciggta dostepna 100 %~ N
rowniez przy zasilaniu 230 V o};@% SR

«  Dwuczesciowa obudowa wykonana z niepalnego tworzywa sztucznego w kolorze zéttym o 0@%;,/92‘ P
klasie odpornosci IP66 %3 0\°QQ

- Bezobstugowa przektadnia wykonana ze stali spiekanej, podstawa przektadni stalowa

e Przylacze sprezyny ze stali nierdzewnej

e Opatentowane mocowanie do zaworu 0%

«  Kolumna montazowa wykonana ze stali nierdzewnej, uchwyt montazowy wykonany ze stopow 0V Outputsignaly 10V
lekkich metali BO7650

*  Polgczenia elektryczne (max. 2.5 mm2) ze Srubkami zaciskajacymi
*  Wejscia na przewody M20 x 1.5 (2x) oraz M16 x1.5
*  Polozenie montazowe: pionowe lub poziome, ale nie pionowo do dotu

Typ Czas biegu Sita naci- Skok Waga
sku
Motor Sprezyna
s/mm sb N mm kg

Sprezyna sitownika normalnie wci  agni eta
NC z: VUD / BUD, VUE / BUE, VUG / BUG oraz BUS
NO z: VUS oraz VUP

AVF 234S F132 2/4/6 15..30 2000 0...40 5,6
NC z: V6 / B6 und VXD, VXE, BXD, BXE

AVF 234SF132-5 2/4/6 15..30 2000 14 5,6
AVF 234SF132-6 2/4/6 15..30 2000 40 6,0

Sprezyna sitownika normalnie rozci  ggnieta
NO z: VUD / BUD, VUE / BUE, VUG / BUG z BUS
NC z: VUS z VUP

AVF 234S F232 2/4/6 15..30 2000 0...40 5,6

Pozycjoner : 2)

Sygnat hastawczy 1 0...10 V, Ri =100 kQ | Punkt poczatkowy UQ 0V, lub10V
Sygnat nastawczy 2 4..20mA, Ri=50Q |Zakres AU Vv

Sygnat zwrotny 0..10V,>25kQ Obcigzalnos¢ Xsh 300 mV

1) Czas powrotu przy zadziataniu sprezyny zalezy od skoku a nie od ustawionego czasu biegu
2) Réwniez regulacja 2-punktowa | 3-punktowa w zaleznosci od potaczenia elektrycznego 24 V~
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51.378/2 AVF 234s

Napiecie zasilania 24 VO + 20%, 50...60 Hz Dozwolona wilgotnosc¢ <95 %rh

24 V= + 15% Bez kondensaciji

Z akcesorium 230 V~ + 15% Stopien ochrony IP 66 (EN 60529)
Klasa ochrony 11l to IEC 60730

Zuzycie energii 75W 20VA?2) Czas odpowiedzi dla 3-p 200 ms
Skok 8...49 mm Schemat podtaczen A10359
Zywotnosé sprezyny zwrotnej > 40.000 cykili Wymiary M10355
Max. temperatura medium 130T 3 Instrukcje montazowe MV 505920
Dozwolona temperatura otocze- —10...55(60) C Deklaracje materiatlowe MD 51.378
nia
Akcesoria

0313529 001* Modut “split-range” do ustawiania sekwencji, MV 505671; A09421

Moduly zasilania , 3-punktowe sterowanie, dodatkowa moc 2 VA

0372332 001* Napiecie zasilania 230 V + 15%, MV 505901

0372332 002* Napiecie zasilania 100 V + 15% , MV 505901

Styki pomocnicze (2 szt. kazdy) 12...250 VO

0372333 001* W petni konfigurowane, min. 100 mA oraz 12 V, dodatkowe obcigzenie 6(2) A, MV
505866

0372333 002* Styki ztocone, od 1 mA oraz do 30 V; dalszy zakres 3(1) A; MV 505866

0372334 001* Potencjometr 2000 Q, 1 W, 24 V; instalacja wg MV 505894

0372334 002* Potencjometr 130 Q, 1 W, 24 V; instalacja wg MV 505894

0372334 006* Potencjometr 1000 Q, 1 W, 24 V instalacja wg MV 505894

0372336 180* Separator V) (dla mediéw powyzej 130 T do 180 T, MV 505902)

0372336 240* Separator V) (dla mediéw powyzej 180 T do 240 T, MV 505902)

Adaptory do AVM 234S F132 dla zaworéw Sauter (dla 0372338 002, nie wymagane urzadzenie przej-

Sciowe)

0372338 001 V/B6 do DN 50 oraz V/BXD, V/BXE do DN 50 o skoku 14 mm. MV 505903

0372338 002 V/B6 do DN 65-150 oraz V/BXD, V/BXE do DN 65 o skoku 40 mm. MV 505903

0372338 003 Adaptor dla AVM 234S F132-5 do standardowego AVM 234S F132, MV 505903

0372338 004 Adaptor dla AVM 234S F132-6 do standardowego AVM 234S F132, MV 505903

Adaptory do zawordw innej marki

0372376 010 Do zaworéw Siemens o0 skoku 20 mm oraz trzpieniu 10 mm, MV 505974

0372376 014 Do zawordéw Siemens o skoku 40 mm oraz trzpieniu @14 mm, MV 505974

0372377 001 JCI DN15...150 o skoku 14, 25 or 40 mm i trzpieniu 10, 12 lub 14 mm, MV 505975

0372378 001 Honeywell o skoku 20 mm, MV 506069

0372378 002 Honeywell o skoku 38 mm , MV 506069

0372386 001 LDM Typ RY113 R/M, MV P100000538

0372389 001 ITT-Dréger, DN 15...32, MV P100000376

0372389 002 ITT-Dréger, DN 40...50, MV P100000376

0378263 001 End stop guide (required for V/BXD, V/BXE DN15...50, V/B6 DN15 with kvs < 1 m*/h)

0386263 001  Przylacze ze $rubkami do przewodéw , M16 x1,5

0386263 002  Przylacze ze srubkami od przewodéw M20 x1,5

*) Wymiarowanie oraz schemat okablowania dostepne pod tym samym numerem

1) Separator nie jest wymagany dla modelu F132-6
2) Nalezy projektowaé transformatory dla tej wartosci, w przeciwnym wypadku moga pojawic¢ si¢ btedy funkcjonalne
3) Dodatkowy separator jest wymagany dla mediéw o temperaturze wyzszej niz, 180 C lub 240 T (patrz Akcesoria)

Funkcje

Podczas pierwszego uruchomienia, lub podczas uruchomienia po resecie (zacisk 21), moze uptyng¢
do 45 s zanim naped bedzie operatywny ponownie. W zaleznosci od typu potaczenia (patrz schemat
potaczen), urzadzenie moze by¢ wykorzystywane jako naped ciagty (0...10 V lub 4...20 mA), jako 2-
punktowy (otworz-zamknij) lub 3-punktowy naped (otwdrz-stop-zamknij) z pozycjg posrednia.

Czas biegu sitownika moze by¢ ustawiany przy pomocy przetacznikéw, S1 oraz S2. Przetaczniki S3
oraz S4 sg wykorzystywane do wyboru krzywej charakterystyki (statoprocentowa, liniowa lub kwadra-
towa).

Dzwignia pozwala na reczna nastawe zaworu. Kiedy jest ona odciggnieta, silnik jest odtgczony. Po
powtornym zwolnieniu dzwigni, funkcja sprezyny zwrotnej jest aktywna, a pozycja zadana jest osiaga-
na ponownie (bez inicjalizacji). Jesli dzwignia jest odciagnieta sitownik pozostaje w aktualnej pozycji.

Inicjalizacja i sygnat zwrotny

Niezaleznie od tego, czy wykorzystywane jest sterowanie ciggte, 2-punktowe, czy 3-punktowe naped
inicjalizuje sie automatycznie. Jesli napiecie zasilania zostanie podigczone po raz pierwszy, porusza
sie on do dolnego ograniczenia, to umozliwia automatyczne potagczenie trzpieni zaworu i sitownika.
Nastepnie poruszajg sie do gérnego ograniczenia, zapamietany jest wtedy skok zaworu. Sygnat na-
stawczy oraz zwrotny sg do niego dopasowywane. Ponowna inicjalizacja nie jest wymagana po zabu-
rzeniu sygnatu nastawczego lub zdjeciu zasilania. Wartosci te pozostajg zachowane.

W celu ponownej inicjalizacji zasilanie musi by¢ podtgczone. Aby uruchomi¢ inicjalizacje, nalezy od-
ciagna¢ i zwolni¢ dzwignie dwukrotnie w ciggu 4 sekund. Obie diody LED bedg swiecity na czerwono.
Podczas inicjalizacji, sygnat zwrotny jest nieaktywny, lub wynosi "0". Inicjalizacja wykorzystuje najkrot-
szy czas biegu. Jesli podczas inicjalizacji dzwignia zostanie odciggnieta ponownie, zaburzy to jej
proces.

Jesli naped sitownika napotka blokade, bedzie to sygnalizowanie poprzez wysytanie sygnatu zwrotne-
go o wartosci 0 V przez okoto 90 s. Mimo to naped przez ten czas bedzie prébowat pokonaé prze-
szkode. Jesli to sie powiedzie, normalny tryb pracy oraz sygnaly zostang przywrécone.
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Sprezyna zwrotna

Jesli napiecie zasilania zostanie wylaczone lub ostabnie, lub sygnat monitoringu odpowie, bezszczot-
kowy silnik DC zostaje zwolniony przez przektadnie, a sitownik zostanie ustawiony w pozadang pozy-
cje (w zaleznosci od wersji) dzieki sprezynie zwrotnej. Kiedy to sie stanie, funkcje regulacji sitownika
zostajg zatrzymane na 45 s (obie diody Swiecg sie na zielono), dzieki temu koncowa pozycja moze
by¢ osiagnieta w kazdym wypadku. Predkos$¢ zamykania jest kontrolowana przez silnik dlatego tez nie
powstajg duze skoki cisnienia. Silnik bezszczotkowy DC ma trzy funkcje: jako magnes do utrzymywa-
nia pozycji, jako hamulec (przy okazji jako generator) oraz jako naped do realizacji funkcji sterowania.
Po zadziataniu funkcji bezpieczenstwa sitownik nie wymaga ponownej inicjalizaciji.

Praca dwupunktowa (24 V)

Dziatanie dwupunktowe (otwérz/zamknij) moze odbywac sie przy wykorzystaniu dwdch przewodéw.
Napiecie jest podtaczone do zaciskéw 1 oraz 2a oraz 21. Przetgczajac napiecie (24 V) do zacisku 2b
zawor otwiera sie. Jesli napiecie to zostanie odigczone, zawdr porusza sie do pozycji przeciwnej i
zostaje ponownie zamkniety. Elektroniczne wytaczenie silnika dziata w pozycjach krancowych (ogra-
nicznik, skok maksymalny) lub w wypadku przecigzenia (nie dziatajg styki krancowe).

Przetacznik kodowy moze by¢ wykorzystany do nastawiania czasu biegu. W przypadku tym charakte-
rystyka nie moze by¢ nastawiana (ostateczng jest charakterystyka zaworu). Sygnat zwrotny jest ak-
tywny wylacznie w czasie inicjalizacji, na zacisku 21 jest wtedy napiecie. Zaciski 3i, 3u oraz 44 nie
moga by¢ podtaczone.

Praca tréjpunktowa (24 V)

Podtaczenie zasilania do zaciskéw 2a (lub 2b) umozliwia przesuniecie zaworu w jakgkolwiek pozycje.
Jesli napiecie jest podtaczone do zaciskéw 1 i 2b, trzpien sitownika porusza sie w dét i otwiera zawor.
Sitownik zamyka zawdr jesli zasilanie jest podane pomiedzy zaciski 1 oraz 2a.

W pozycjach koncowych (ogranicznik, lub gdy maksymalny skok zostanie osiagniety) lub w wypadku
przecigzenia, dziata elektroniczne wytaczenie silnika (nie dziatajg styki krancowe). Kierunek ruchu
moze by¢ zmieniony poprzez zmiane potaczen.

Przetacznik kodowy jest wykorzystywany do zmiany czasu biegu. W tym przypadku krzywa charakte-
rystyki nie moze by¢ wybrana (ostateczng jest charakterystyka zaworu). Sygnat zwrotny jest aktywny
wytacznie w czasie inicjalizacji, na zacisku 21 jest wtedy napiecie. Zaciski 3i, 3u nie moga by¢ podia-
czone.

Dziatanie tréjpunktowe z napi eciem zasilaj acym 230 V (akcesorium 0372332)

Modut jest umieszczany w obrebie obudowy sitownika i jest wtedy poditgczony w trybie 3-punktowym.
Jesli akcesorium te jest wykorzystane mozliwa jest wytacznie regulacja w trybie 3-punktowym. Prze-
tacznik kodowy moze by¢ wykorzystany do zmiany czasu biegu. W tym przypadku krzywa charaktery-
styki nie moze byé wybrana ostateczng jest charakterystyka zaworu.

Modut ma wbudowany zaczep, ktéry ustawia go automatycznie w prawidtowa pozycje od razu po
zamontowaniu. Akcesorium nie moze pracowac z sitownikiem w trybie pracy 2-punktowej

Podtaczenie do napi ecia steruj gcego (0...10 V lub 4...20 mA)

Ustawnik pozycyjny steruje praca sitownika w zaleznosci od sygnatu sterujacego y.

Sygnat napieciowy 0...10 V- doprowadzany jest do zacisku 3u, a sygnat pragdowy do zacisku 3i.

Jesli sygnat nastawczy podtaczony jest do obu zaciskéw (3u (0...10 V) oraz 3i (4...20 mA)) sygnat o
wyzszej wartosci posiada priorytet.

Kierunek dziatania 1 (zasilanie podiaczone do zacisku 2a): przy wzroscie wartosci sygnatu sterujgce-
go trzpien sitownika wysuwa sie i otwiera zawor.

Kierunek dziatania 2 (zasilanie podiaczone do zacisku 2b): przy wzroscie warto$ci sygnatu sterujgce-
go trzpien sitownika wciggany jest do wewnatrz i zamyka zawor.

Punkt poczatkowy i zakres wysterowania sg stale. Podzakresy moga by¢ wykorzystane wytacznie
przy zastosowaniu akcesorium ,split-range” (tylko przy napieciu zasilania 3u), jednostka ta jest do-
stepna jako akcesorium (patrz funkcje modutu split-range); urzadzenie to jest przeznaczone do mon-
tazu na sitowniku.

Po zakonczeniu instalacji i podaniu zasilania, naped porusza sie do pozycji krancowych skoku zaworu
od 0% do 100%, w zaleznosci od sygnatu nastawczego. Elektronika oraz system pomiarowy gwaran-
tujg, ze skok zaworu nie zostanie utracony, dlatego tez sitownik nie wymaga okresowej inicjalizacji. Po
osiggnieciu krancowych pozycji, sprawdzane, jesli to konieczne poprawiane i zapamietywane ponow-
nie. Umozliwia to rownolegtg prace kilku sitownikéw. Sygnat zwrotny yO = 0...10 V odpowiada efek-
tywnemu skokowi zaworu od 0 do 100%.

Jesli sygnat nastawczy 0...10 V zostaje zaburzony i tryb ruchu jest 1, sprezyna dziata i zawér zostaje
kompletnie zamkniety. Zawor sie otwiera (tryb ruchu 1), jesli sygnat nastawczy 10 V jest podtgczony
pomiedzy zaciski 1 a 3u, lub poprzez zmiane trybu ruchu na 2.

Przetaczniki kodowe moga by¢ wykorzystywane do zadawania charakterystyki zaworu. Charaktery-
styki statoprocentowa i kwadratowa moga by¢é wytworzone wytacznie gdy sitownik pracuje w trybie
pracy ciagtej. Pozostate przetgczniki wykorzystywane sg do zadawania czasu biegu (moga by¢ wyko-
rzystane w 2-punktowym, 3-punktowym i ciggtym trybie pracy).

Wyswietlacz LED
Wyswietlacz zawiera dwie dwukolorowe diody LED (czerwona / zielona).

Obie diody mruga na czerwono: procedura kalibracji

Gorna dioda $wieci na czerwono: gorna pozycja osiggnieta "ZAMKNIETY”
Dolna dioda $wieci na czerwono: dolna pozycja osiggnieta "OTWARTY”
Gorna dioda mruga na zielono: sitownik pracuje, zamyka zawor
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51.378/4 AVF 234S

Gorna dioda $wieci na zielono: sitownik w stanie postoju, ostatnio zamykanie
Dolna dioda mruga na zielono: sitownik pracuje, otwiera zawor

Dolna dioda $wieci na zielono: sitownik w stanie postoju, ostatnio otwieranie
Zadna dioda sie nie $wieci: brak zasilania (terminal 2a lub 2b)

Obie diody mrugaja na zielono | czerwono: sitownik w trybie pracy recznej

Modut “Split range” (akcesorium 0313529)

Akcesorium to moze by¢ zamontowane w sitowniku lub zainstalowane zewnetrzne w oddzielnej
skrzynce elektrycznej. Punkt startowy Uo oraz skok AU moga by¢ ustalane za pomocg potencjometru.
Umozliwia to sterowanie kilkoma sitownikami w trybie sekwencji lub kaskady przy wykorzystaniu jed-
nego sygnatu nastawczego. Sygnat wejsciowy (lub jego czes¢) jest konwertowany na sygnat 0...10 V.

Instrukcje projektowe i monta zowe

Nie wolno dopusci¢ do przedostawania sie kondensatu, kapigcej wody itp. wzdtuz trzpienia zaworu do
sitownika.

Montaz odbywa sie przez nasadzenie sitownika i dokrecenie $rub bez koniecznosci przeprowadzenia
dodatkowej regulacji. Sitownik automatycznie tgczy sie z trzpieniem zaworu. W zaleznosci od typu
urzadzenia, kiedy jest on dostarczany, skok na jego trzpieniu wynosi 0% lub 100%.

Silnik DC oraz elektronika gwarantujg réwnolegta prace kilku sitownikéw tego samego typu. Przekroje
przewodéw powinny by¢ dobrane odpowiednio do dtugosci oraz ilosci sitownikéw. Pie¢ sitownikéw
potaczonych réwnolegle przewodem o dtugosci 50 m, zaleca sie wykorzystanie przewodu o przekroju
1,5 mm2 (zuzycie energii: sitownik x 5).

Sitownik moze by¢ wyposazony maksymalnie w jeden modut zasilajacy 230 V, jedno dodatkowe ak-
cesorium (styk krancowy zewnetrzny) lub modut , Split-range”

Montaz zewnetrzny. Jezeli urzgdzenia bedg montowane na zewnatrz, zaleca sie wykonanie dodat-
kowych pomiaréw, aby zabezpieczy¢ sie przed ztym wpltywem warunkéw atmosferycznych.

Dodatkowe informacje techniczne
Zo6tta obudowa sklada sie z sekcji przedniej i tylnej. Dzwignia do nastawy recznej znajduje sie na
przedzie. Silnik DC, elektronika sterujgca, komponenty pomocnicze oraz bezobstugowa przektadnia
znajdujq sie w obudowie.
Dotyczy temperatur zewnetrznych: jezeli temperatura na zaworze nie jest wyzsza niz 110 T, tempe-
ratura otoczenia moze osiggna¢ 60 T. Je zeli temperatura medium jest wyzsza niz 110 T, tempera-
tura otoczenia nie moze osiggna¢ 55 T, lub nale zy zastosowa¢ akcesorium 0372336 180 (separa-
tor).
Styki pomocnicze
0372333 001 Obcigzalnosé. 250 V~, min. prad 250 mA przy 12 V (lub 20 mA przy 20 V)
Obcigzalnos¢ 12...30 V=, max. prad 100 mA
0372333 002 Obcigzalnos¢ 250 V~, min. prad 1 mA przy 5V
Obcigzalnosé¢. 0.1...30 V=, prad 1...100 mA
Jesli w obwodzie poptynie prad powyzej 10 mA lub 50 V, ztocenie zostanie znisz-
czone.

Uwaga

e Jesli temperatura medium na zaworze jest wysoka, kolumna napedu oraz mocowanie
moga réwniez osiggna¢ wysokie temperatury

«  Sitowniki z funkcjg bezpieczenstwa musza byé okresowo sprawdzane, czy sg w stanie petnej
sprawnosci.

e Jesli uszkodzenie urzadzenia regulacyjnego moze spowodowac zniszczenie, dodatkowe
srodki ostroznosci musza by¢ przewidziane.

e  Zabrania sie demontowania sprezyn w sitowniku, ze wzgledu na duze ryzyko uszkodzenh.

CE conformity
EMC Directive 2004/108/EC Machinery Directive 98/37/EEC (Il B) Low Voltage Directive 2006/95/EC

EN 61000-6-1 EN 1050 EN 60730-1

EN 61000-6-2 EN 60730-2-14

EN 61000-6-3 Over-voltage category lll
EN 61000-6-4 Degree of pollution IlI
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51.378/6 AVF 234S

Wiring diagram Accessories
AVF234SF132 (NC)
AVF234SF232 (NO) Variant 1 (3p1) 031 35/273
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! * v | .
‘ Vy=0-10v Yy=4-20mA Ayo=0-10V 5
3i 44
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NC = Normally closed (closed without auxiliary power) | | ]
NO = Normally open (open without auxiliary power) ’_1 \_‘ ’_1 \_‘
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Type a b c : ©
AVF 234S F132/232 64 | 289 | 44 ¢ e
AVF 234S F132-5 58 289 | 38
AVF 234S F132-6 78 1382 | 60 M10355b
0372336 | T(C) |a (mm) |b (mm)
180 180 69,4 60
240 240 109,4 100 M10217
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