51.023/1

ASM 124S, 134S: Sitowniki wykorzystuj
SAUTER (SUT)

ace uniwersaln a technologi ¢ firmy

Poprawiona wydajno $¢ energetyczna
Wytaczanie na podstawie wartosci momentu obrotowego, w celu wydajnego korzystania z energii.
Obszar zastosowa n

Sterowniki o mocy ciagtej (0...10 V) lub przetaczanej (sterowanie dwupunktowe lub trzypunktowe). Sterowanie
przepustnicami powietrza oraz zasuwami / zaluzjami wytaczajacymi i ograniczajacymi.

Wiasciwo $ci

. Moment obrotowy 15 i 30 Nm oraz statyczny moment obrotowy.

. Zasilanie 24 V~/=.

. Za pomoca przetacznika mozna wybra¢ czas pracy 60/120 sekund oraz 120/240 sekund dla kata 90°
. Klasa ochrony IP 54.

. Hatas generowany podczas pracy: < 30 db(A).

. Samocentrujacy adapter osi.

. Skrzynka przektadniowa, ktéra mozna odtaczyé w celu ustawienia przepustnicy i dokonania regulacji manualnych.
. Silnik krokowy z uktadem sterujacym i wytaczajacym.

. Urzadzenie jest bezobstugowe.

. Inteligentna regulacja kata obrotu, obejmujgca mozliwo$¢ dostosowania reakcji zwrotnej.

Opis techniczny

. Dwuczes$ciowa obudowa jest wykonana z samogasnacego tworzywa sztucznego; cze$¢ dolna ma kolor czarny, a gérna
206lty.

. Sitownik mozna montowa¢ w kazdym potozeniu.

. Kabel potaczeniowy o dtugosci 1,2 m i przekroju 5 x 0,75 mm2,

TO8656

. Kierunek obrotéw mozna zmienia¢ poprzez odwrécenie potaczen. Y07552
Typ 9 Moment Statyczny Czas pracy Moc Masa
obrotowy moment dla k ata 90° 100 % 5 o
obrotowy s kg 0}5(’99_ SR
Nm Nm N A
A \‘
ASM 124S F132 15 15 60, 120 24V~I=2) 1.6 WO
ASM 134S F132 30 30 120, 240 24 \V~[=2) 1.6 ™\
Nastawnik 1) Wartosé poczatkowa UQ Olub10V “\\
Sygnat sterujacy 0..10 V, Rj > 100 kQ Zakres sterowania AU 0V 0% - b
Sygnat zwrotny potozenia 0..10V, obcigzenie >10 | Zakres przetaczania Xsh 200 mV OV Outputsignaly 10V
kQ B07650
Zasilanie 24V +20%, 50...60 Hz Dopuszczalna temp. otoczenia —-20..55C ) o
24V =2) +20% Dopuszczalna wilg. otoczenia < 95% (wilgotno$é wzgl. Eerunet gz!a:an!a ;
Pobdr mocy bez kondensacji) Ierunek dziatania

ASM 124S F132 2,4W 4,4 VA Typ ochrony IP 54 (EN 60529) Sygnat wyjéciowy ,y"
ASM 134S F132 2,4W 4,3VA Klasa ochrony 11l (IEC 60730)
Hatas podczas pracy < 30 dB(A)
Kat obrotu 90°3) Czas odpowiedzi 200 ms
Trzpien przepustnicy Schemat potaczen A09681
ASM 124S F132 @ 10...20 mm Rysunek wymiarowany M05671
010...16 mm Instrukcja montazu
ASM 134S F132 @ 12...20 mm ASM 124S F132 MV 505792
010...16 mm ASM 134S F132 MV 505771
Trzpien przepustnicy (twardo$c) maks. 300 HV Deklaracja odnosnie materiatu MD 51.023

Akcesoria
0313529 001*

i poditaczy¢ w oddzielnej skrzynce rozdzielczej.

0361977 001
0370059 000*
0370990 001*
0370990 002*
0370992 001*
0370992 002*
0372200 001
0372201 001
0372202 001
0372203 001
0372204 001

Zestaw montazowy zaworu sterujagcego MH32 / MH42; MV 505477.
Dzwignia z zaciskiem przeznaczona dla watéw o $rednicy d = 8 - 18 mm.
Pomocnicze styki przetaczne 4) pojedyncze; MV 505446.

Pomocnicze styki przetaczne 4), podwojne; MV 505446.

Potencjometr, 2000 Q, 1 W; MV 505446.
Potencjometr, 130 Q, 1 W; MV 505446.
Wspornik ustalajacy; MV 505676.
Przedtuzenie trzpienia z tacznikiem; MV 505676.
Dzwignia | taSma; MV 505676.
tacznik zespotu styku; 0370990; MV 505676.
Trzpien dzwigni z zaciskiem 0370059; MV 505676.

*) Rysunek wymiarowany i schemat potaczen majg ten sam numer.

Zespot zakresu podziatki, 0...10 V, stuzacy do wyboru podziatki; nalezy go zamontowaé

1) Réwniez dla sterowania dwupunktowego lub trzypunktowego, w zaleznosci do typu potaczenia.
2) 24 = tylko dla sygnatu wejéciowego 0...10 V.

3) Maksymalny kat obrotu: 95°(bez zatrzymania).
4) Petna regulacja w zakresie 0...90% maksymalne obcigzenie 5 (2) A, 24...230 V.
5) Na zyczenie oferowany jest kabel w wersji bez halogenu.
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51.023/2 ASM 124S, 134S

Zasada dziatania

W zaleznosci od sposobu podtaczenia (patrz: schemat potgczen), sitownik mozna stosowaé jako
naped o dziataniu cigglym 0...10 V, sterowanie dwupunktowe (otwieranie / zamykanie) lub trzypunk-
towe (otwieranie / zatrzymanie / zamykanie) z potozeniem posrednim.

Czas pracy mozna dostosowac¢ do konkretnych wymagan za pomocg przetacznikow S1 i S2. Regula-
cja manualna jest mozliwa poprzez obrét adaptera trzpienia po odigczeniu przektadni (przycisk na
pokrywie obudowy).

Potaczenie jako dwupunktowy zesp6t steruj  acy

Aktywacja funkcji otwierania / zamykania jest realizowana za pomoca dwdch przewodoéw. Zasilanie
jest doprowadzane do napedu przewodem niebieskim i brgzowym. Po poditgczeniu zasilania do prze-
wodu czarnego (2b), naped przepustnicy przesuwa sie do potozenia korncowego. Po wylgczeniu zasi-
lania, naped ustawia sie w przeciwnym potozeniu koncowym (kierunek zgodny z ruchem wskazéwek
zegara wzgledem kata obrotu 100%).

Nie wolno podtaczaé nieuzywanych przewodéw (tj. czerwonego i szarego). Ponadto, przewody te nie
powinny styka¢ sie z innymi przewodami. Zalecamy zaizolowanie wspomnianych przewodow.

Podtgczenie jako trzypunktowy zespét steruj  acy

Po podtaczeniu zasilania do przewodu 2a lub 2b, naped przepustnicy mozna ustawi¢ w dowolnym

potozeniu. Kat obrotu (patrzac od strony sitownika w kierunku adaptera trzpienia):

— po podigczeniu zasilania do przewodu czarnego (2b), adapter trzpienia obraca sie w prawo
(zgodnie z ruchem wskazowek zegara).

— po podiagczeniu zasilania do przewodu brgzowego (2a), adapter trzpienia obraca sie w lewo
(przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara).

W potozeniu koncowym (potozeniu koncowym przepustnicy; potozeniu koncowym z powodu ograni-

czenia kata obrotu; po osiggnieciu maksymalnej wartosci kata obrotu wynoszacej 929 lub w przypad-

ku przecigzenia, aktywowany jest uktad wylaczajacy silnika (nie tgczniki krancowe). Kierunek obrotu

mozna zmieni¢ poprzez zamiane potgczen.

Nie wolno podtacza¢ nieuzywanych przewodow (tj. czerwonego i szarego. Ponadto, przewody te nie

powinny sie stykac z innymi przewodami. Zalecamy zaizolowanie wspomnianych przewodow.

Podtaczenie napi ecia steruj gcego 0...10 V

Zintegrowany nastawnik steruje napedem na podstawie sygnatu pozycjonujgcego sterownika (y).

Kat obrotu (patrzac od strony napedu w kierunku adaptera trzpienia):

Kierunek dziatania 1 (zasilanie doprowadzone do przewodu brgzowego, potaczenie wewnetrzne 2a):
gdy warto$¢ sygnatu rosnie, adapter trzpienia obraca sie w prawo (zgodnie z ruchem wskazowek
zegara).

Kierunek dziatania 2 (zasilanie doprowadzone do przewodu czarnego, potgczenie wewnetrzne 2b):
gdy warto$¢ sygnatu rosnie, adapter trzpienia obraca sie w lewo (przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara).

Warto$¢ poczatkowa i zakres sterowania sg wstepnie ustawione.

Nalezy podiaczy¢ tylko przewodd brazowy lub czarny, w zaleznosci od kierunku dziatania. Nieuzywane
przewody nalezy zaizolowac.

Po doprowadzeniu zasilania, silnik krokowy przesuwa sie kolejno do obu punktéw zatrzymania i okre-
$la skuteczny kat obrotu (zawsze przy czasie pracy wynoszacym 60 sekund). Dzieki uktadowi elektro-
nicznemu, zaden krok nie jest tracony, a naped nie wymaga okresowej regulacji. Po dokonaniu regu-
lacji manualnych lub w przypadku zaniku napiecia przez ponad 5 minut, naped automatycznie wyko-
nuje procedure regulacji. Zawsze gdy zmienia sie kat obrotu, nalezy przeprowadzi¢ regulacje manu-
alng w taki spos6b, aby naped, napiecie sterujace i sygnat zwrotny mogly dostosowac sie do nowego
kata obrotu. Inicjalizacje mozna wylaczy¢ za pomocg przetacznika S3. W takiej sytuacji, sitownik
korzysta z ostatnio zapisanych punktéw zatrzymania. W przypadku wykrycia nowego punktu zatrzy-
mania, jest on zapisywany, a sygnat zwrotny jest odpowiednio dostosowywany. Jesli przerwa w zasi-
laniu trwa ponad 5 minut, sitownik dziata (bez inicjalizacji) od potozenia biezacego. Aktualna wartosé
potozenia jest traktowana jako sygnat zwrotny, do momentu znalezienia sie napedu w punkcie za-
trzymania, w wyniku czego mozna obliczy¢ i zastosowac potozenie rzeczywiste.

Jesli sygnat sterujacy (0...10 V) zostat przerwany i jest ustawiony kierunek dziatania 1, przepustnica
zamyka sie catkowicie (potozenie 0%).
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Przetacznik koduj acy

ASM 124S, 134S 51.023/3

ASM 124S ASM 134S

Czas pracy Czas pracy S1 S2 S3
120s 240's wyt. wh. -

120 s 120 s wi. wh. -

60 s 120 s wi. wyt. -

60 s 240s wyt. wyt. -

Inicjalizacja wiaczona - - wi.
Inicjalizacja wylaczona - - wyt.
Byte potozenie robocze wi. wh. wi.

Zespot zakresu podziatki, akcesorium 361529 001

Za pomocg potencjometréw mozna ustawi¢ warto$¢ poczatkowa U, i zakres sterowania AU. Pozwala
to na obstuge sekwencyjng lub kaskadowa kilku sitownikéw, przy pomocy sygnalu sterujacego ze
sterownika. Sygnat wejsciowy (zakres czastkowy) jest wzmacniany do sygnatu wyjsciowego 0...10 V.

Akcesorium to nalezy zamontowac¢ nie w napedzie, ale na zewnatrz — w elektrycznej skrzynce roz-
dzielczej.

Uwagi techniczne oraz informacje dotycz  ace monta zu

Zastosowanie synchronicznego silnika elektrycznego z uktadem elektronicznym, umozliwia jednocze-
sne uruchamianie kilku przepustnic powietrza przy réznych wartosciach momentu obrotowego, jesli
napedy sg tego samego typu (SUT). Sitownik mozna zamontowa¢ w dowolnym potozeniu — wiozyé
bezposrednio na wat przepustnicy i zamocowaé za pomocg zacisku samocentrujgcego. Trzpien prze-
pustnicy jest obracany za pomocg samocentrujgcego adaptera trzpienia, ktéry redukuje naprezenie
powstajgce na tozyskach.

Uwaga: Nie wolno otwiera¢ obudowy sitownika.

Aby uzyskaé¢ dostep do przetgcznikéw kodujacych, nalezy otworzy¢ czarne wieko w pokrywie obudo-

Na sitowniku mozna zamontowaé nastepujgce akcesoria: jeden zestaw pomocniczych stykow prze-
tacznych (pojedynczych lub podwdjnych) lub jeden potencjometr. W przypadku napedu ASM 134, nie
mozna zamontowac¢ tego akcesorium w przypadku trzpienia przepustnicy o dtugosci ponizej 52 mm.
Po wiozeniu tarczy pod tacznikiem, mozna ograniczy¢ kat obrotu do zakresu 0 - 90° w krokach 5°
tacznik napedu ASM 124 nadaje sie do trzpieni przepustnic o0 nastepujacych parametrach
(9 10...20 mm; O 10...16 mm), natomiast facznik napedu ASM 134 pasuje do trzpieni przepustnic o
parametrach (& 12...20 mm; O 10...16 mm).

Montaz na zewn atrz

W przypadku montazu sprzetu na zewnatrz, zalecamy zastosowanie dodatkowych zabezpieczen
przed niekorzystnymi warunkami pogodowymi.

Dodatkowe dane techniczne

Gorna obudowa z pokrywa, pokrettem regulacyjnym i nasadka, zawiera silnik krokowy oraz uktad
elektroniczny wykonany w technologii SUT. W dolnej czesci obudowy znajduje sie przektadnia bezob-
stugowa oraz adapter trzpienia.

Pomocnicze styki przetaczne
Parametry przetaczania: napiecie maksymalne: 250 VAC; prad minimalny: 20 mA przy napieciu 20 V.
Parametry przetaczania: napiecie maksymalne: 30 VDC; prad minimalny: 1 mA przy napieciu 4 VDC.

Pobor mocy:
Typ Czas pracy Stan Moc czynna P Moc pozorna S
S w VA
ASM 124S F132 60 Praca 24 4,4
Spoczynek 0,25 0,46
ASM 134S F132 120 Praca 24 4,3
Spoczynek 0,26 0,48

Zgodno $¢ WE

Dyrektywa EMC 2004/108/WE Dyrektywa maszynowa 98/37/WE (Il B)
EN 61000-6-1 EN 1050

EN 61000-6-2

EN 61000-6-3

EN 61000-6-4
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51.023/4 ASM 124S, 134S

Schemat pot gczen

Variante 1 (3pt)

‘ - 24V~ RD = czerwony
! — g - c>> open/stop/close BN = brazowy
| E " BK = czarny
+ ) + e BU = niebieski
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O O Variante 2 (2pt)
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||
L BU BN BK RD GY
1 2a 2b 3 44
! OG
Kierunek dziatania 1: (f)
2a zamkniety, 2b otwarty. A09681e
Kierunek dziatania 2:
2b zamkniety, 2a otwarty.
Rysunek wymiarowany Akcesoria
ASM 124: @ 10...20 mm
ASM 134 & ig“ég m 370990/001  370990/002 370992...
g 10..16mm 456 456 7809 10 11 12
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Y ‘ 0..10 V
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AXM . ..S
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A09421a
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Wydrukowano w Szwajcarii
Zastrzezone prawo do wprowadza-
nia poprawek.

Uwaga: Przecinek migdzy liczbami
kardynalnymi oznacza przecinek
dziesietny.
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