51.041/1

ASM 105S, 115S: Sitownik sterowany sygnatem uniwers  alnym (SUT)

Jak poprawiono energooszcz ednos$é
Czasowo zalezne odciecie zasilania pomaga efektywnie wykorzystywaé energie.

Obszar zastosowa n
Ze sterownikami posiadajgcymi wyjscia analogowe (regulacja ciggta 0—10 V) lub przetaczne (regula-
cja 2-punktowa lub 3-punktowa). Do sterowania przepustnicami lub zaluzjami.

Wiasciwo sci

. Moment obrotowy oraz moment hamowania: 5 lub 10 Nm

. 24V ~|=

. Czas przebiegu dla 90° 35, 60 lub 120 sekund

. Klasa ochrony IP54

. Hatas < 30 db(A)

. Samocentrujaca sie 0$ obrotu

. Rozlgczana przektadnia napedu na potrzeby recznego nastawiania pozycji
. Synchroniczny naped elektryczny z elektronicznie odcinanym zasilaniem
. Bezobstugowy

. Inteligentny adapter kata obrotu oraz adapter wartosci sygnatu zwrotnego
. Narzedzie programowe do konfiguracji CASE Drives

Ti0275

Opis techniczny

*  Dwuczesciowa obudowa wykonana z niepalnego tworzywa sztucznego, dolna cze$¢ czarna, goérna Y07552
czesc¢ zotta
e Mozliwa instalacja w kazdej pozycji 1009 <
«  Przewody o dtugosci 1.2 m, 3x 0.75 mm2 ;gfié‘% K
e Zmiana kierunku obrotéw poprzez zmiane podtaczenia przewodéw 0’0;;‘5%\ %%\"\
Typ 9 Moment Moment Czas przebiegu Zasilanie Waga >
obrotowy hamuj acy dla 90° ‘\\

Nm Nm s kg .
ASM 105S F132 5 5 35/60/120 24 V~|= 0,7 0%
ASM 115S F132 10 10 60/120 24 V~|= 0,7 ov ov
Pozycjoner 1) B07650
Sygnat sterujacy y 0...10V, Ri > 100 kQ Punkt poczatkowy UO Oori0V
Sygnat zwrotny yo 0...10 V, obciazenie >10 Zakres sterowania AU 0ov

kQ

Zakres zafgczania Xsh 200 mV
Zasilanie 24 V~ +20%, 50...60 Hz Temperatura otoczenia  —20...55 C
24 V= +20% Wilgotnos¢ otoczenia < 95 %rh
Zuzycie energii
ASM 105S F132 50W 9,0 VA Stopien ochrony IP 54 wg EN 60529
ASM 115S F132 4,8 W 8,7 VA Klasa ochrony 11 wg IEC 60730
Halas <30 dB(A)

Kat obrotu 90° 2 Czas reakcji V) 200 ms
Wymiary watu przepustnicy @ 8...16 mm; Okablowanie A10465

06,5...12,7 mm Wymiary M09736
Wat przepustnicy (twardosé¢)  max. 300 HV Instrukcja montazu MV 506064

Deklaracje materialowe ~ MD 51.041

Akcesoria

0313529 001*  Modut split-range do nastawy sekwencji; montaz zgodnie z instrukcjg MV 505671
w osobnym gniezdzie rozdzielacza

0361977 002 Zestaw montazowy do zaworéw regulacyjnych MH32 / MH42; MV 505840

0372145 001*  Pojedyncze styki pomocnicze 3, MV 505795

0372145 002*  Podwdjne styki pomocnicze 3); MV 505795

0372286 001*  Potencjometr 4 130 Q; MV 505795

0372286 002*  Potencjometr 4) 1000 Q; MV 505795

0372286 003*  Potencjometr 4) 5000 Q; MV 505795

0372300 001 Urzadzenie zabezpieczajace przed skrecaniem, diugos¢ (230 mm)

0372301 001 Adapter dla watu przepustnicy o kwadratowym przekroju (015 mm) (pakowane po
10 sztuk)

0372320 001 Plastikowy klucz do recznego ustawiania pozycji

0372462 001 CASE Drives narzedzie do konfiguracji sitownikéw przy pomocy PC; MV 506101

*) Wymiary lub okablowanie sg dostepne pod tym samym numerem

1) Roéwniez dla sterowanie 2-punktowego lub 3-punktowego, zaleznie od typu potaczenia

2) Maksymalny kat obrotu: 95°(bez blokady na przepustnicy)

3) W petni ustawiane w zakresie 0...909 max. obci azenie 5 (2) A, 24...230 V

4) Tylko jeden potencjometr lub jedna para stykéw pomocniczych moze wspétpracowac z pojedynczym sitownikiem
5) Wersja z przewodami chloroodpornymi na zadanie
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51.041/2 ASM 105S, 115S

Funkcje

W zaleznosci od sposobu podtaczenia elektrycznego (patrz schemat okablowania), sitownik moze
byé wykorzystywany do regulacji ciagtej 0...10 V, 2-punktowej (otwoérz/zamknij) lub 3-punktowej
(otworz/stop/zamknij) z potozeniami posrednimi. Czas przebiegu mozna ustawia¢ odpowiednio do
potrzeb za pomocg przetacznikdw S1 oraz S2. Nastawa reczna odbywa sie poprzez zwolnienie prze-
ktadni (przyciskajac przycisk znajdujacy sie obok przewoddéw elektrycznych oraz ustawiajgc nastawnik
wrzeciona w okreslonej pozycji).

Sterowanie 2-punktowe

Sterowanie dwupunktowe moze by¢ realizowane za posrednictwem dwdch przewodéw. Napiecie
doprowadzane jest do sitownika za posrednictwem przewoddw: niebieskiego i czarnego. Doprowa-
dzenie napiecia do przewodu brgzowego, powoduje przestawienie sitownika w potozenie krancowe
(zgodnie z ruchem wskazéwek zegara kat obrotu 100%). Po odigczeniu napiecia sitownik osigga
przeciwne potozenie krancowe. Niewykorzystanych przewodoéw czerwonego i szarego nie wolno
podigczac. Nie moga sie one stykac, zaleca sie je zaizolowaé.

Sterowanie 3-punktowe
Po doprowadzeniu napiecia do przewoddéw 2a lub 2b sitownik mozna przestawi¢ w dowolne potozenie.
Kierunek obrotu:

* Przystawka porusza sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara, napiecie na przewodzie brgzowym

* Przystawka porusza sie przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara, napiecie na przewodzie czarnym
W obu potozeniach krancowych (ogranicznik potozenia przepustnicy; ogranicznik kata obrotu; osia-
gniecie maksymalnego kata obrotu 959 lub w wypadku przeci gzenia uruchamia sie uklad wytaczajacy
silnik(nie zataczajg sie styki krancowe). Zmiane kierunku obrotu uzyskuje sie poprzez zamiane podta-
czenia przewodéw elektrycznych.

Niewykorzystanych przewodéw czerwonego i szarego nie wolno podtgczac. Nie mogg sie one stykac,
zaleca sie je zaizolowac.

Sterowanie ci agte 0...10 V
Ustawnik pozycji steruje praca sitownika w funkcji sygnatu sterujgcego.
Kat obrotu (widoczne jest to na schemacie okablowania na obudowie sitownika):
* Kierunek dzialania 1 (zasilanie podiaczone do przewodu brazowego): przy wzroscie napiecia
sygnatu sterujgcego 0$ obraca sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

* Kierunek dziatania 2 (zasilanie podigczone do przewodu czarnego): przy wzroscie napiecia sy-
gnatu sterujgcego o$ obraca sie przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara.

Punkt poczatkowy i zakres wysterowania sg niezmienne.
Oba przewody: brazowy i czarny powinny by¢ podiaczone, w zaleznosci od kierunku obrotu. Przewo-
dy nieuzywane powinny by¢ zaizolowane.
Po podiaczeniu napiecia, silnik krokowy obraca o0$ przepustnicy w oba potozenia krancowe, w ten
sposéb okreslany jest efektywny kat obrotu (zawsze z czasem przebiegu okoto 60 sekund). Dzieki
modutowi elektronicznemu rejestrowane jest kazde zadziatanie i sitownik nie wymaga okresowej
kalibracji. Zanik napiecia przez czas diuzszy niz 5 minut lub uruchomienie nastawy recznej powoduje
autokalibracje sitownika. Po zmianie kata obrotu konieczna jest ponowna kalibracja sitownika z wyko-
rzystaniem nastawy recznej w celu dostosowania napiecia sterujgcego oraz zwrotnego sygnatu poto-
zenia. Automatyczna kalibracja moze by¢ wylaczona przy uzyciu przetgcznika S3. Jezeli sitownik
pracuje w trybie inicjalizacji lub jest przetaczany z trybu manualnego, zostaje on wysterowany do
pozycji krancowych. Jesli zostang wykryte nowe pozycje krancowe, zapisuije je, rowniez sygnat zwrot-
ny zostaje automatycznie dostosowany.
Jesli sygnat nastawczy (0...10 V) zostanie zaburzony i kierunek obrotu 1 zostat wybrany, przepustnica
zamyka sie w pehi.

Przetaczniki

ASM 105S | ASM 115S

90° 90° S1 S2 S3
120s 120s wyt zat -

120s 120s zat zat -

60s 60s zat wyt -

35s 60s wyt wyt -

Inicjalizacja aktywna - - zat
Inicjalizacja wylaczona - - wyt
Stan nieoperatywny zat zat zat

Narzedzie programowe dla komputeréw PC: CASE Drives, wyposazenie dodatkowe 0372462 001
CASE Drives pozwala na ustawienie parametréw pracy sitownika i sprawdzanie ich. Potaczenie zosta-
je ustanowione za pomoca portu szeregowego w komputerze i specjalnego zlgcza na sitowniku. Ze-
staw zawiera: oprogramowanie z instrukcjg instalacji i uzytkowania, instrukcje montazowe, zlaczki,
przewody (dtugosci 1,2 metra) oraz konwerter interface dla komputera PC. Oprogramowanie dedyko-
wane jest dla doswiadczonych uzytkownikow.
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W celu upewnienia sie, ze parametry ustawione przez CASE Drives nie mogg by¢ nadpisane, prze-
taczniki powinny zosta¢ usuniete przed rozpoczeciem parametryzacji z CASE Drives (przewidziane
specjalne narzedzie).

Modut Split-range, wyposazenie dodatkowe 0361529 001

Punkt poczatkowy U0 oraz zakres sterowania AU mozna nastawia¢ za pomocg potencjometru. W ten
sposéb jednym sygnalem mozna sterowaé kilkoma urzadzeniami wykonawczymi w trybie kaskado-
wym lub sekwencyjnym. Sygnat wejsciowy (jego czes€) przetwarzany jest na sygnat wyjsciowy 0...10
V. Urzadzenie to nie moze by¢ zamontowane na sitowniku, lecz na zewnatrz w puszce elektrycznej.

Wskazowki projektowe i monta zowe

Koncepcja silnika synchronicznego i modutu elektronicznego gwarantuje réwnolegta prace kilku si-
townikéw elektrycznych napedzajacych przepustnice o réznym momencie obrotowym, przy zastoso-
waniu tej samej uniwersalnej technologii SUT. Sitownik moze by¢é montowany w dowolnym potozeniu
(Wtacznie z pionowym w dét). Montowany jest bezposrednio na 0$ przepustnicy z zabezpieczeniem
przed przekreceniem. Samocentrujgcy uchwyt gwarantuje tagodne uruchomienie osi klapy. Sitownik
moze byc¢ tatwo zdemontowany z osi przepustnicy bez potrzeby demontazu urzadzenia zapobiegaja-
cemu zginaniu.

Przetaczniki kodujgce sa dostepne przez otwor w obudowie zabezpieczony czarng ostona.

Kat obrotu mozna ograniczy¢ w zakresie od 0 do 90°i ustawi ¢ ptynnie w zakresie od 5°do 80° Ogra-

nicznik montowany jest za pomoca $ruby regulacyjnej bezposrednio na sitowniku i ustawiany na sa-
mocentrujacej sie przystawce za pomocg blokady. Przystawka przeznaczona jest od osi o wymiarach
1@ 8..16 mm, 06,5..12,7 mm.

Opcjonalnie sitownik moze by¢ wyposazony w komplet stykéw pomocniczych (pojedynczych lub
podwojnych).

Styki pomocnicze montowane sg na obudowie sitownika. Przed wykonaniem instalacji mechanicz-
nej nalezy usung¢ wskaznik. Nowy wskaznik jest widoczny na obudowie wyposazenia dodatkowe-
go.

Uwaga: Obudowa urzadzenia powinna by¢ zakryta.

Montaz zewnetrzny. Jezeli urzgdzenia bedg montowane na zewnatrz, zaleca sie wykonanie dodat-
kowych pomiaréw, aby zabezpieczy¢ sie przed ztym wplywem warunkéw atmosferycznych.

Dodatkowe dane techniczne
W goérnej czesci obudowy z wskaznikiem znajduje sie silnik synchroniczny i modut elektroniczny
SUT. W dolnej czesci znajduje sie bezobstugowa przektadnia oraz uchwyt mocujacy.

Pomocniczy styk przetaczny
Obcigzalnos¢ : max. 230 V a.c.; min. 20 mA at 20 V
Obcigzalno$é: max. 4...30 V d.c.; 1...100 mA

Zuzycie energii:

Typ Czas przebiegu Stan Moc czynna P Moc bierna S
S w VA
ASM 105S F132 35 Praca 2,8 5,3
Postoj 1,6 3,2
60 Praca 5,0 9,0
Postoj 1,6 3,2
120 Praca 2,4 4,5
Postoj 1,6 3,2
ASM 115S F132 60 Praca 4,8 8,7
Postoj 15 3,0
120 Praca 3,5 6,5
Postoj 15 3,0

Zgodno $¢ CE

Wytyczne EMC 2004/108/EC ~ Wytyczne mechaniczne 98/37/EEC (Il B)
EN 61000-6-1 EN 1050

EN 61000-6-3

EN 61000-6-4

Sauter Components 7151041003 03



51.041/4 ASM 105S, 115S

Okablowanie
Variante 1 (3pt)

24V~
open/stop/close RD = czerwony
BN = brazowy
[ ] BK = czarny
BU BN BK RD GY BU = niebieski
BU MM 01 02 03 05 GY = szary
MM 01 02 03 05 O O
T
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E AD np Variante 2 (2pt)
GO 24~
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Kierunek ruchu 1: !
01 zamknigty, 02 otwarty O A10465
Kierunek ruchu 2:
02 zamknigty, 01 otwarty
Wymiary Akcesoria
372286, 372145
372145 001 372145 002 0372286
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